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Santrauka

Sioje ataskaitoje pateikiama jmonés pateikty skaitmeniniy vaizdy imties panaudojamumo ir
atitinkamy matematiniy kompiuterinés regos ir dirbtinio intelekto metody taikymo bei vystymo
analizés bei vertinimas. Nagrinéti komponentai: aSidéze, kniedés, sankabos sijalé, spyruoklés
bei stabdziy kaladeélés. Tyrimo metu buvo vystomi metodai, skirti minéty komponenty
automatizuotam defekty aptikimui. Nustatyta, kad duomeny imtis turi daug tendencijy (fono,
atspalvio, ap$viestumo vienodumas, mazas reprezentatyviy vaizdy skaicius), kurios apsunkimo
tinkamo metodo paieSka ir vystyma. Vis tik, buvo sukurta metodika, grista komponenty
lokalizacijos, vaizdy transformacijy bei lokalizuoty komponenty klasifikavimu, kuri, tikétina,
garantuoty defekty aptikimg aukstu tikslumu. Lokalizacija pad¢jo iSspresti dalj tendencingumo
duomeny imtyse, vaizdy transformacijos virtualiai iSplété duomeny imtj, siekiant iSvengti
giliyjy neuroniniy tinkly persimokymo, o klasifikuojancio tinklo apmokymas parodé, kad bent
jau asidézei, spyruokléms ir sankabos sijalés dektus galima aptikti aukstu tikslumu (tikslumas
varijuoja nuo 77 % iki 94 %, priklausomai nuo komponento).

Raktiniai ZodZiai: kompiuteriné rega, defektai, matematiniai dirbtinio intelekto metodai,
lokalizavimas, neuroniniai tinklai
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